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名称 参数 设定值 注解
控制模式 P00.01 0 位置控制
位置指令来源 P00.05 0 脉冲指令
脉冲形式/电机方向 P00.07 4或5 CCW/CW，正负方向
电机一圈指令脉冲数 P00.08 10000
编码器输出脉冲数 P00.14 2500
反馈脉冲方向 P00.16 0或1 反馈方向
刚性等级 P00.03

可根据机
械刚性适
当调节

惯量比 P00.04
位置指令平滑滤波 P02.00
位置指令FIR平滑滤波P02.01


